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Obiettivi del Modulo Objectives

C3
Potenzialita dei kit robotici avanzati Q IRODORM

</> Aequisire

Basi di meccanica e programmazione

© Sviluppare

Progetti pratici coinvolgenti

ORSOCICT

@ Esplorare

Integrazione interdisciplinare




Pensiero
(D Gl’lllcﬂo cognitivo

Lavoro di squadra

Collaborazione e creativita

Applicazione pratica

Preparazione alle sfide



avmgessité costruttiva - Etaelivello

« Sensoristica versatile « Obiettivi didattici
« Programmazione ampliata « Costo e disponibilita
« Personalizzazione « Supporto didattico

« Scalabilita



LEGO Education SPIKE

Madeee =
componenti principall Caratteristiche
Hub intelligente, motori, sensori mnhllﬂta Bluetooth, LED
avanzati, elementi LEGO Technic programmabili, altoparlante
integrato
Ambiente di

nmmmaone verso Python semplificato
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mBot (Makeblock)
(o N 2

scheda mCore Modularita Programmazione

Cervello del sistema Facile aggiunta di mBlock a Arduino C/C++

componenti




Connettivita Ozoblockly
Bluetooth (Ozobot Evo) 5 livelli di complessita
Dimensioni
l}ollln!l Piccole ma funzionalita
CodBMUIBO8H: o o avanzate
J S



Daem
, ldentificazione
* problemaic:+ivo
Ideazione

4

Brainstorming soluzioni

Costruzione

Assemblaggio meccanico

Teste
v miglmmenmzazione



R°§°t'°s Coding Dall'idea al Codice:
omparison )
Programmazione

@ Python

Logica sequenziale, cicli, condizioni

tebncenictt]
t de®, fotahn-ist, @
oOrCor l

, ancl,

Python sempilticato

Leqggibilita e versatilita

§7

Funzioni per motori e sensori

Programmazione di azioni semplici




Esempl di Lezionl e Progettl

© Robot che evitano

mllltrasuoni, algoritmi di evasione

A Robot che Seguono

“ﬂﬂﬂ)ri di colore, controllo proporzionale

Q Robot che risolvono

Ia!llﬂnll "mano destra", approccio per tentativi

Test rapido senza hardware
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Personalizzazione e

Servomotori, sensori, display, moduli Adattatori, supporti, parti strutturali Tinkercad, Fusion 360 semplificato

wireless
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. Fisica

La robotica come ponte tra discipline: geometria, fisica del movimento, elettronica, progettazione e narrazione

B Matematica [ Tecnologia " Arte Italiano



competenze tecniche

Costruzione, programmazione, debug

Problem-solving, lavoro di squadra, creativita
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LEARN
EXPLORE
REATE, |

Spazio per chiarimenti, condivisione esperienze, riepilogo concetti chiave



Ringraziamentl e
“O8REE rattenzione:

Speriamo che il corso sia stato utile

Materiali didattici, tutorial, forum

Email, social media, sito web

H MR*



E MR™DIGITAL
FORMAZIONE

GRAZIE PER LATTENZIONE!
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Via Liguria 76/78 - 20025 Legnano (M)
Email formazione@mrdiqital.it
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